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Kokeilussa testattiin valvontakameroiden kuvia
hyodyntavan analyysin kayttoa seuraavissa
sovellutuksissa:

— Radalle pudonneet esineet/esteet

— Radan ymparistdodn jaanyt ylimaarainen materiaali

— Radan luvattomien ylittajien automaattinen
tunnistaminen
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Kokeilun aikataulu

. Ohjausryhman kokoukset

- Sopimusvaihe ja palvelinhankinta

Asennus ja kdyttoonotto

Kokeilujaksot 1 - 4
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Tekninen toteutus

Liikenneviraston turvavalvomo /
Pasila

LI L ]
[

Turvavalvomon operaattorit

Jarjestelman ylapitdja / kehittaja

Liikenneviraston

tietolikenneverkko

~ Konesali/Pasia

kameravalvontajarjestelman

Analysointipalvelin ja
tulos-/halytystietokanta

Il

|— Kamerasijainnit eri kohteissa

Kohde 1

Kamera x

Kohde 2

Kamerai il

Kohde 3

Kameraj

Kohde 4

Kamerak

JARA

Kohde 5

Kameran il

Kohde 6

Kameram
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Kamerakokeilut ja
hiiden tulokset

\\\I)



RADALLA OLEVIEN ESTEIDEN, ESINEIDEN, ELAIMIEN JA LUVATTOMIEN RADAN YLITTAJIEN AUTOMAATTINEN TUNNISTAMINEN VIDEOVALVONNAN AVULLA

Kohde Kehédradan tunnelin itdinen suuaukko (kuvaa lanteen Leineldn suuntaan)

Ke h é ra d a n ité i n e n Kamera Kiinted kamera, HIK-vision, Tarkkuus 1280 x 720 pikselia
Tavoitteet Tavoitteena on havaita tunneliin kulkevat ihmiset, ajoneuvot ja eldimet

suuaukko
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\ \ ‘ I ) Huom. Kamerakuvaa on he’l'kennetty esitysta varten
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Keharadan lantinen suuaukko

Kohde Keharadan tunnelin ldntinen suuaukko (kuvaa itdan Vehkalan suuntaan)
Kamera Kiinted kamera, HIK-vision, Tarkkuus 1280 x 720 pikselid
Tavoitteet Tavoitteena on kuvata tunneliin kulkevat ihmiset, ajoneuvot ja eldimet,
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Huom. Kamerakuvaa on heikennetty esitysta varten
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Tikkurila raiteet 5-6
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Kohde Tikkurila Raidetta 6 eteldan kuvaava kamera
Kamera Kiinted kamera, AXIS Q1604-E, Tarkkuus 1280=720 pikselid
Tavoitteet Tavoitteena on havaita raiteitten 5-6 ylittdjat (kiipedvat aidan yli)
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Kohde Myyrmaki raidetta 1 pohjoiseen kuvaava kamera

o0 [ ] [ ]
Myyr ma kl rai d e 'I Kamera Kiinted kamera, AXIS P3364-VE, Tarkkuus 1280 x 720 pikseli3
R . Tavoitteet Tavoitteena on havaita aseman raiteita 1-2 ylittdvat henkilot, jotka kiipedvat aidan yli. i
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v o o Kohde Myyrmaki raidetta 1 eteldan kuvaava kamera
Myyr ma kl rai d e 'I Kamera Kiinted kamera, AXIS P3364-VE, Tarkkuus 1280 x 720 pikselia
Tavoitteet | Tavoitteena on havaita aseman raiteita 12 ylittdvat henkil5t, jotka kiipedvat aidan yli.

etelaan
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Kohde Lentoaseman raide 1, TES-sisdankaynti

Le ntoa se m a [ I a it u ri 1 ?:\Tji;ﬂ Kiinte& kamera, HIK-vision, tarkkuus 1280 x 720 pikselid
Terminaalin | -
sisaankaynti
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Radan ylittajien tunnistus - kokeilussa havaittua

— Objektin- ja hahmontunnistus tuottaa haasteita

— Heijastusongelmat 2 junien ikkunoihin heijjastuvat ihmiset
tunnistetaan omiksi objekteikseen

— Laiturit ovat pitkid, kuva-alue on syvyyssuunnassa pitka
-2 koko laituri on liian pitkda tunnistettavaksi yhdella kameralla

— Vierekkdiset ihmiset tunnistautuvat yhdeksi objektiksi
— Virtuaalinen ansalanka toimii luotettavasti

— Taustaymparistd, vuorokaudenajat, saaolosuhteet yms.
aiheuttivat yllattavan vahan haasteita
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Tunneleiden suuaukkojen kameravalvonta
— Lantisen suuaukon kamerakokeilu onnistu hyvin

— Kameran likaantuminen ja alitehoinen lammitys pilasivat
itaisen suuaukon kameratestit talven 2017-2018 ajalta
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Lantisen suuaukon kameravalvonta - kokeilussa havaittua

— ©6kk seurantajaksolla oikeita halytyksia 12 kpl ja vikahalytyksia 100kpl
— Vikahalytyksia, jotka voitaisiin korjata helposti:

— kamera vaihtoi valon vahentyessd automaattisesti mustavalkokuvaustilaan
(~15% kaikista halytyksista)

— Kameran viereisen teknisen tilan oven valaisin toimi hamaradkytkimella -> valon
syttyminen ja sammuminen aiheutti halytyksid (~15% kaikista halytyksistq)
— Vikahalytyksia, joiden eliminointi on haastavaa:

— 30 % vikahalytyksista johtui lumesta. Kuivalla pakkasadlld, junan perdssadn
vetama" lumi jai ilmaan pydrimadn

— 15% vikahalytyksista syntyi kirkkaalla ilmalla pilvien liikkeista ja auringonlaskun
aikaan

— 15% vikahalytyksistd johtui tuntemattomasta syysta
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Jatetyn laukun tunnistaminen

— Ominaisuutta testattiin 6kk
— Testijaksolla 10 halytysta
— Kaikki halytykset vaaria

— Liitkenneviraston nykyiset kamerasijoittelut eivat sovellu
algoritmille
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Jatkokehitysideoita

— Tunneleiden suuaukot
— Kameroiden sadnsuojauksen parantaminen
— Ympariston valaistusoloshteiden parantaminen
— Kameroiden asetusten muuttaminen tai kameroiden vaihtaminen
laadullisesti parempiin
— Raiteiden ylittajat
— Integrointi junien kulkuaikatietoon (tieto luettaisiin Liikenneviraston

avoimesta rajapinnasta)

— Ideana ettd kuvattaisiin raiteilla olijoita/ylittdjid ainoastaan silloin kun
raiteilla ei ole junaa. Talldin eliminoitaisiin junien aiheuttamat

virhehadlytykset

— Jatetyn laukun tunnistaminen
— Vaatisi uudet kamerat 2 ei jarkevad kokeilun puitteissa.
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Kiitos!
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