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Lilkenneviraston tavoitteet projektille

etavoitteena on tutkia ja ymmartda mita lisqarvoa videokuviin perustuva inventointi tai
konen&adlla automatisoitu inventointi voi tuoda tilaajalle

etestataan maastossa miten ja millaista tietoa saadaan tuotettua ja mihin kayttétarkoitukseen
tieto on sopivaa tai mihin se ei riita

etavoitteena on, ettd syntyy kasitys kuvapohjaisen inventoinnin hyddyisté ja haitoista seka
kasitys konenaon kyvykkyydesta yksityiskohtaisiin tarpeisiin esimerkiksi tunnistaa kasveja.
Voidaanko tekniikkaa kayttaa viherhoidossa ja milta osin?

etuloksia hytdynnetaan viherhoidon kehittdmisessa

eprojekti on osa Liikenneviraston digitalisaatiohanketta ja T&K -projektin toteuttamisesta vastaa
Vionice Oy ja Destia Oy
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KONTEKSTI

Lahtokohta (video) automaattiseen inventointiin

Esityksessa (Petri Hienonen):

1. Projektin toteutus

2. Konenako ymparistotiedon
tuottamisessa MAH DO LLI SET . .
3. Lopputulokset yhteenveto KOHTEET 1 Uhanalaiset Iajlt
L 7. Haittakasvit
Selvitettavissa B _
Liikenneviraston ohjeita, ;"S;(Jaathske”ah 3. Niittoalueet (pinta-alat)
Viherrakentaminen ja - arkastuksetia 4. llfaSV!Jympa“StOJen
hoito tieymparistossa 2014 "’_‘_rto't“f’
Tieto kerattavigé 5. Nakema-alueet
prosessien 6. Kalusto ja tekniset laitteet
yhteydessa _
/. lIstutukset ja puut

*tummennetulla merkityt tdméan projektin konteksti
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TOTEUTUS

4 VIDEON HYODYNTAMINEN : PINTA-ALA TIEDON KERAAMINEN

yodyntaen

1. Tiedon kerdaminen | a. Puhelimen GPS signaalia h

2. Katselu ja hydodyntdminen

Sl

s S0, R S IR A
3. Manuaalinen inventointi . 4. Automaattisest

ML:

4. Automaattinen inventointi |

|
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1. Tiedon tuottaminen prosessin
yhteydessa kuvatusta materiaalista

° Alkuperdinen video

° Kohteiden tunnistus (rajaaminen) kuvasta

° Kohteiden tunnistaminen

° Kohteiden paikoitus

2. Tiedon tuottaminen valmiista
aineistosta (MML:n data)

° Karttademo
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Vaihe 1) Oppiminen

KOULUTUS onm

TIETO

wn ®  Minimointi
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Esi-Prosessointi Oppiminen Virheanalyysi
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0 inen

® Ohjaamaton

s Yioppiminen
* Ristivarmentaminen

|- Jne.

Vaihe 2) Vertaaminen

MALLI

Vertaaminen Tulos ja
todenniksisyys

MALLI



VIDEON HYODYNTAMINEN

1. Istutusten tunnistaminen ja paikoittaminen
onnistuu videoista automaattisesti seka
manuaalisesti

Manuaalinen tiedon kerdaminen auttaa
automaation kehittamisessa

2. Prosessien yhteydessa tuotettavaa
videokuvaa on mahdollista hyddyntaa
suunnittelussa

Tulokset raportoidaan kattavasti julkaisussa:
Konenako ja automatisoitu tiedon tuottaminen

J O H TO PAATO KS IA viheralueiden hoidossa

Viheralueiden inventointipilotti 2016

I PINTA-ALA TIEDON KERAAMINEN
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1.

Pinta-ala tiedon keraaminen on

mahdollista:
Manuaalisesti iimakuvista
Automaattisesti ilmakuvista (tietyin
varauksin, teknisesti nayttaa
mahdolliselta)
Automaattisesti GPS tiedoista prosessien
yhteydessa

Pinta-ala tiedon keraaminen ei ole
mahdollista videoista. Tuki tiedon
keradminen on.
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KYSYMYKSET

PROSESSIEN
YHTEYDESSA
SYNTYWATIETO

—>
AUTOMAATTINEN TIEDON AJANTASAISET
PROSESSOINTI REKISTERIT
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KOHDENNETUT
TOIMENPITEET
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